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Erinnerung Berechnung der Koeffizienten

p(x) = akNi(x)

k—1
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Erinnerung Berechnung der Koeffizienten

p(x) = akNi(x)

k-1
Ne(x) = TT(x =)
j=0
Berechnung:
a0 = fo
a; = % = f[Xo,Xl]

h—fAi f—-f
X9 —X1 X1 —Xp — f[Xl,Xg]—f[Xo,Xl]
X2—X0 X2—=X0

dp =



Erinnerung Berechnung der Koeffizienten

x) = acNi(x)

k—1
Ne(x) = TT(x =)
j=0
Berechnung:
a0 = fo
a; = )2 )fg) = f[Xo,Xl]

h—fAi f—-f

xo—x _x—xp _ fPxaxe]—flxo.xi] mit f[x, %] = —f
X2 —XQ X2 —XQ 1, X2 X2 X1

dp =



Erinnerung Berechnung der Koeffizienten

x) = acNi(x)

k—1
Ne(x) = TJ(x = x)
Jj=0
Berechnung:
ao = fo
_ h—fy —
a; = X1 —x0 = f[Xo,Xl]
fo—f1 )
—x;  x1— f —f
ap = 271 70 Daxel—fboya] mit f[x1, x2] = o )f(ll

X2—X0 X2—X0

= f[xo, x1, %2}



Dividierten Differenzen in Form eines Tableaus

X0
X1
X2
X3

Dabei ist z.B. f[x1, x2, x3] =

ap=fy | a1 = f[xo,x1] a2 = f[xp,x1,x2] a3 = f[xo, x1, X2, X3]

fi flx1, xo] flx1, x2, x3]
f2 f[Xz, X3]
3

fx2,x3]—f[x1,x2]
X3—X1 :

Beachte, fx = f[xx] und p(x) = > f[xo,. .., xk|Nk(x) ist das
k=0

gesuchte Interpolationspolynom.



Beispiel

Daten: Tableau:
x|3 1 5 3 1
fl1 -3 2 1 -3

5 2
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Beispiel

Daten: Tableau:
x|3 1 5 3 1
f\l -3 2 1 -3

5 2

Interpolationspolynom:
p(x)=14+2(x—-3)— %(X -3)(x—-1)
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Beispiel

Daten: Tableau:
x|3 1 56 3 1
f\l -3 2 4 1 -3

5 2

Interpolationspolynom:
p(x)=14+2(x—-3)— %(X -3)(x—-1)
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Beispiel

Daten: Tableau:
x|3 1 56 3 1
f\l -3 2 4 1 -3
5 2
6 4

Interpolationspolynom:
p(x)=14+2(x—-3)— %(X -3)(x—-1)
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Beispiel

Daten: Tableau:

3 7
x|3 1 56 3.1 % —F @
fFl1 -3 2 4 1 -3]3 5

5 2 |2
6 4

Interpolationspolynom:
p(x)=1+4+2(x—3)— %(X -3)(x—-1)+ %(X —3)(x —1)(x —5)



Algorithmus

Das ganze Tableau soll berechnet und in eine Matrix gespeichert
werden. Wenn eine weitere Stiitzstelle hinzugefiigt wird, dann
reicht es die Diagonale der dividierten Differenzen auszurechnen.

cio == fi

Forj=1,...,n

Fori=0,n—j
oo CiHlj—17Cij—1
C’./ T Xj+j—Xi

Nach Hinzunahme einer weiteren Stiitzstelle (xpt1, fot1):

Cnt1,0 := fot1

Forj=1,...,n+1
c e Snt1—j+1,j—17Cnt1—j,j—1
nt+l—jj = Xn+1=Xnt1—j




